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Viktigt
Det &ligger enbart &garen att installera och anvanda instrumentet och givaren / givarna pa ett
sétt som inte orsakar olyckor, personskador eller skador pa egendom. Anvéandaren av produkten
ar ensam ansvarig for saker batpraxis.

Val, placering och installation av alla komponenter i ett autopilotsystem ar kritiskt. Om installationen
inte ar korrekt utférd, kan apparaten inte gora sitt basta. Vid minsta tvekan ska du kontakta din
Navman aterforsaljare. Forsakra dig om att eventuella hal som du skéar ut r pa sékra platser och att
de inte forsvagar batens struktur. Vid minsta tvekan ska du kontakta en erfaren batbyggare.

Anvanda G-PILOT 3100:
G-PILOT 3100 ar avsedd att anvandas sa att rorgangaren inte behdver styra under en
langre tid, inte som huvudverktyg for att styra baten.

¢ G-PILOT 3100 &r inte avsedd for anvandning vid extrem vaderlek eller nara andra batar,
farliga vatten eller land.

¢ G-PILOT 3100 kan inte styra baten béattre &n rorgangaren. Vid ogynnsamma tillfallen ska
du styra baten manuellt.

* Lamna aldrig rodret obevakat. Hall utkik hela tiden. Rorgangaren ska alltid 6vervaka batens
kurs och G-PILOT 3100, och vara beredd att ta 6ver batens styrning manuellt.

¢ G-PILOT 3100:s prestanda kan paverkas av att en del gar sénder, miljopaverkan, felaktig
installation och anvéandning.

NAVMAN NZ LIMITED AVSAGER SIG ALLT ANSVAR FOR ALL ANVANDNING AV DENNA

PRODUKT PA ETT SATT SOM SKULLE KUNNA ORSAKA OLYCKOR, SKADOR ELLER

VARA OLAGLIG.

Eftersom Navman kontinuerligt férbattrar denna produkt, forbehaller vi oss rétten att vid varje
tilifalle &ndra produkten, vilket kanske inte &terspeglas i denna versionen av bruksanvisningen.
Kontakta ditt ndrmaste Navman-kontor om du behéver ytterligare assistans.

Gallande sprak: Detta meddelande, alla instruktionsmanualer, anvandarguider och annan
information om produkten (dokumentationen) kan oéverséttas till, eller har éversatts frén,
ett annat sprék (6versattningen). Om tvist skulle uppsta betraffande ndgon éverséattning av
dokumentationen, &r den engelska versionen av dokumentationen att betrakta som den officiella
versionen av dokumentationen.

Copyright © 2003 Navman NZ Limited, Nya Zeeland. Alla rattigheter reserverade. Navman ar
ett registrerat varumarke som tillhér Navman NZ Limited.
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1 Inledning

Autopiloten G-PILOT 3100 har tre styrmdjligheter:
Kompass: Béten seglar enligt en installd
kompasskurs.

Vind: Baten seglar och haller kursen
enligt en instélld vinkel mot vinden
(kraver att ett vindinstrument, exempelvis
Navman:s WIND 3100 serier, &r anslutet).
GPS: Baten seglar mot en destination
langs en forinstalld rutt (kraver att ett
GPS-instrument, exempelvis Navman
TRACKER Kartplotter &r ansluten).

G-PILOT 3100 har tre styrlagen:

STBY (vilolédge): G-PILOT 3100 styr inte
baten. Styr baten manuellt.

AUTO: G-PILOT 3100 styr baten
automatiskt.

HAND STEER (handstyrning): G-PILOT
3100 visar styrinformation for rorgdngaren
och ger kurs for manuell styrning.

Apparaten far sin stromforsorjning fran

batens elsystem.

G-PILOT 3100 ingar i Navman:s familj av

instrument for batar, som innehaller instrument

1-1 En typisk installation

for hastighet, djup, vind och repeatrar. Dessa
instrument kan kopplas samman s att de bildar
ett integrerat datasystem for baten. G-PILOT
3100:s prestanda forbattras om den kopplas
ihop med en hastighetslogg, exempelvis
Navman:s SPEED 3100 eller en GPS.

Hur du anvander denna bruksanvisning
For basta mojliga resultat, bor du lasa denna
bruksanvisning noggrant innan du anvander G-
PILOT 3100. Denna bruksanvisning beskriver
hur du anvéander G-PILOT 3100. Det finns
ocksd en separat installationsmanual for G-
PILOT 3100 som innehaller information om
hur du installerar och stéller in G-PILOT 3100
innan du anvéander den.

Rengoéring och skotsel

G-PILOT 3100 bor rengdras med en fuktig
trasa eller ett milt rengdringsmedel.
Undvik fratande rengdringsmedel, bensin eller
andra lésningsmedel.Mala inte n&gra delar av
G-PILOT 3100 férutom kablarna.

Flera

Bilds- WIND | SPEED GPS
- ] karm displayen+ 3100 3100
oy :::""/r Manuell styrning aeter NMEA
N d NavBus | Tillbehérsinstrument
Compass
Huvudenhet Gyro
" | stromkalla
| Kopplings- (elektronik)
[ S%L”'Eg | I | stromkalla
(tillbehér) Natstrombrytare | (styrmaskineri)
L eller strombrytare |12V DC
Roderstyrning Styr- och sékringar |
[ | maskineri: | Roder- Fargkoder
| V'.nkel_ Delar som levereras med G-PILOT
fr— Qlvare | Andra nédvandiga delar
| Tillbehor
I‘ Obs: Ovan visas endast en typisk installation.
Roder | Behover du mera information kan du finna den i de
- bruksanvisningar som medféljer respektive apparat.
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2 Grundlaggande anvandning

Bildskarmen

Bildskarmen och tangenterna ar bakgrundsbelysta

(se kapitel 3-1)

Datavisning med
"termometerskala”
(roder- eller kursfel, se
kapitel 3-3)
Styrlage _|
(se kapitel 2-4)

Drift —
(se kapitel 2-5)
Symbol for _|
simuleringslage
(se kapitel 3-6)
Informationsvisning —7
(se kapitel 3-4)

Fyra knappar —
(se kapitel 2-2) .

2-1 Sétta ch stanga av

Satt pa / stang av apparaten med batens
huvudstrémbrytare. G-Pilot 3100 har ingen
egen natstrombrytare. Nar den sténgs av,
kvarstar alla instéllningar som du gjort. Om

2-2 Tangenterna
G-Pilot 3100 har fyra tangenter som ar markta
AUTO (ESC) < > och MENU (ENT).

| denna bruksanvisning:
*  Tryck betyder att du trycker pa knappen i
mindre &n en sekund.

Hall inne betyder att du haller inne
tangenten tills displayen andras.
Tryck pd en tangent + en annan
tangent betyder att du trycker samtidigt
pé bagge.
Skarmen avger en hdgfrekvent ton om du tryckt

2-3 Anvanda G-PILOT 3100

2-3-1 Starta G-PILOT 3100

1 Satta pa G-PILOT 3100 (se kapitel 2-1).
Om G-PILOT 3100 &r ansluten till fart-,
vind- eller GPS-instrument, satt pa dessa
ocksa.

2 Vid behov kan du justera
bakgrundsbelysningen sa att du far en
bra visning pa skarmen (se kapitel 3-1).

3 Vid behov kan du &ndra anvandardata (se
kapitel 3-7).

.

.
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Huvudbildskérmen
visar alltid batens
kurs (se kapitel
3-2)

Batens kurs
TRUE (sann) eller
MAG (magnetisk)

Batterisymbol
blinkar om batteriet
ar urladdat

(se kapitel 3-5)
Larmsymbol blinkar
nar larmet ljuder
(se kapitel 3-5)

111 x 111 mm
(4.4" x 4.4")

ordet SIMULATE blinkar pa skarmen, ar
apparaten i simuleringslaget (se kapitel 3-6).

pa en giltig tangent och en lagfrekvent ton om
du tryckt fel. Du kan hitta mera information
om hur du anvander knapparna i kapitel 3-7
och 3-8.

Tangentlas
Om du har satt pa tangentl&set, ignorerar G-
PILOT alla tangenttryckningar. Sténga av / satta
pa tangentlaset:
«  Tryck pd AUTO + MENU.

Tryck pd ENT.

2-3-2 Anvanda G-PILOT 3100
1 Styr ut baten manuellt till 6ppet vatten innan
du anvander G-PILOT for att styra baten.
2 Vid behov kan du andra styrlage (se
kapitel 2-4).
3 Koppla in, anvanda och koppla ur
G-PILOT:
Om Kompasslaget: se kapitel 4.
Om GPS-laget: se kapitel 5.

G-PILOT 3100 Bruksanvisning



Om Vind-laget: se kapitel 6.
4 Det ar mojligt att &ndra styrlage under en
resa, exempelvis:
Andra fr&n GPS till kompass vid
ruttens slut.

* P& en segelbat kan du andra fran Vind
till Kompass eller GPS nér du byter
fran segel till motor (se kapitel 3-4).

5 G-PILOT kan justeras for att optimera
styrprestanda.

* Vid behov kan du andra girhastigheten
sa att baten girar med en rimlig
hastighet; ga till TURN RATE i menyn
OPTIONS (se sidan 3-7).

* Vélj en passande profil efter
férhallandena (se avsnitt 7-2).

* Vid behov kan du justera
data i profilen for att forbattra
styregenskaperna (se kapitel 7-3).

* Om G-PILOT:s styregenskaper ar
daliga och ovanstaende justeringar
inte forbattrar dessa, bor du dvervaga
att utféra en komplett instéallning vid
kaj nya och sjoprov som beskrivs i
G-PILOT 3100 Installationsmanual.

Viktigt:
« G-PILOT 3100 kan inte styra baten

battre &n rorgangaren. G-PILOT 3100 ar

inte avsedd for anvandning vid extrem

2-4 Stélla in styrningslage

G-PILOT 3100 har tre satt att styra baten:
kompass, GPS eller vind. Dessa kallas
styrlagen.

For en motorbat
* For en bat utan GPS, eller for en bat
med GPS nar du ej 6nskar navigera
mot en waypoint (girpunkt), véljer du
kompasslaget. G-PILOT 3100 styr baten
med en given kompasskurs.
¢ Om du vill anvanda G-PILOT 3100 med
en GPS for att navigera mot en waypoint
eller langs en rutt anvander du GPS-
laget. G-PILOT 3100 styr baten med
navigeringsdata fran GPS.
For en segelbat
*  For att segla, sla och gippa vid en given
vinkel mot vinden, véljer du vind-laget.
Vindlaget kraver att ett vindinstrument,
t.ex. Navman:s WIND 3100 ar inkopplat
via NavBus eller NMEA.
G-PILOT 3100 Bruksanvisning

vaderlek eller nara andra bétar, farliga
vatten eller land. | dessa lagen boér du
koppla ifrdn G-PILOT och styra manuellt.

* Lamna aldrig rodret obevakat, hall utkik
hela tiden och var beredd att aterga till att
styra baten manuellt.

* Forsok inte lagga om rodret for hand nar
G-PILOT ér inkopplad.

* Lokala variationer i magnetfaltet kan
paverka kompasskursens noggrannhet.
Det &r anvéndarens ansvar att kanna till
och hantera dessa.

2-3-3 Atgarder vid nédfall

Aterta kontrollen 6ver baten vid en nédsituation:

* Tryck antingen AUTO for att satta G-
PILOT 3100 i STBY (vilolage)

« eller stéang av strombrytaren /
strombrytarna.

Styr sedan baten manuellt.

2-3-4 Sténga av G-PILOT 3100
Det ar normalt att stdnga av G-PILOT nér du
nar din destination.

¢ Om du vill styra enligt en given
kompasskurs, valjer du kompasslaget.

¢ Om du vill anvanda G-PILOT 3100 med
en GPS for att navigera mot en waypoint
eller 1angs en rutt anvander du GPS-
laget.

Observera for segelbatar:

*  G-PILOT rekommenderas inte vid latta,
véxlande eller byiga vindar.

*  Var forsiktig s att du inte rékar ut for en
oavsiktlig gipp.
Vindlaget kraver att vindinstrumentet &r
noga kalibrerat.
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Stalla in styrlage fran menyn
Gatill STER MODE i huvudmenyn (se kapitel 3-
7) och vélj COM (kompass), GPS eller WIND.

Stalla in styrlage med snabbvalstangenten
Hall inne MENU for att ga direkt till
styrlagesmenyn.

Observera:

* For att du ska kunna vélja GPS-laget,
maste G-PILOT ta emot data fran ett
kompatibelt GPS-instrument, annars visar
G-PILOT “NO DATA”

* For att du ska kunna koppla in G-PILOT i
GPS-laget, maste GPS navigera mot en
waypoint eller langs en rutt, annars visar
G-PILOT “NAV ERROR”. Om baten ar
for 1angt ifrdn den plottade kursen, visar
G-PILOT “TRK ERROR” (se kapitel 5-2)

* For att du ska kunna vélja vindlaget,

maste G-PILOT ta emot data fran ett
kompatibelt vindinstrument, annars visar
G-PILOT “NO DATA”

Styrlaget visas pa bildskarmen

2-5 STBY (vilolage), AUTO och HAND STEER

G-PILOT 3100 kan anvandas i STBY (vilolage), AUTO eller HAND STEER:

Satt pa

Hall inne AUTO + MENU

strommen

Tryck pd AUTO

- l Hall
STBY (vilolage) inne

Autopiloten styr inte baten AUTO
utom i styrspakslaget (jog).
Autopiloten visar kursen,
men visar inte styrdata.

Styr baten manuellt.

AUTO

Tryck pd
AUTO

Autopiloten styr baten.

Autopiloten visar kurs och
navigeringsdata.

Styr inte baten manuellt.

HAND STEER
(handstyrning)
Autopiloten styr inte baten.
Autopiloten visar kurs och
navigeringsdata.

Styr manuellt enligt den
visade navigeringsdatan.

CTS (kurs att styra)

For mer information om styrspaksstyrning (jog
steer), se kapitel 2-6.
Information om att koppla in och anvanda
G-PILOT 3100 for AUTO- och HAND-STEER
(handstyrning):

For Kompassléget: se kapitel 4.

For GPS-laget: se kapitel 5.

For Vind-laget: se kapitel 6.
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kan visas i
informationsdisplayen (se
kapitel 3-4).

Course error (kursfel)
kan visas pa
"termometerskalan” (se
kapitel 3-3).
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2-6 Styrspaksstyrning (jog steer)

Nar G-PILOT 3100 ar i STBY (vilolage, se kapitel 2-5) maste rorgangaren styra baten manuellt.

Men G-Pilot 3100 kan vrida rodret; detta kallas styrspaksstyrning (jog steer):

* hall nere < for att vrida rodret at babord

* hall nere > for att vrida rodret at styrbord

¢ tryck och slapp < och > samtidigt for att satta rodret midskepps (denna funktion &r avstéangd
tills rodergivaren och kompassen har kalibrerats (se G- PILOT 3100 Installationsmanual))

Till exempel:
Baten fortsatter svanga at

Rodret &r midskepps Hall inne <, s& vrids babord
oo o rodret &t babord och y - - NN

0 o0 10 L] 10 20 30 o . 30 20 10 0 10 20 30

RUDDER baten girar babord Bopo:
« Slapp <, och rodret !
ot star kvar &t babord J
Baten fortsatter svanga at
Rodret ar t babord HAll inne >, s& vrids babord _
s’u':'n'nln nl"!;'a'n's’u rodret &t styrbord aﬁ;'a‘n'&”n'fn';?n':fn
RUDDER RUDDER
Slapp >, rodret
A stoppar, men star ‘?‘
;' fortfarande at babord /
-); I"

Rodret &ar &t babord Tryck och slapp Béaten gar rakt fram
L. Ty < + > tillsammans, s& Ty
30 20 10 ] 10 20 30 ° . 30 2 10 o 10 20 0

RUDDER gar rodret midskepps. AUDOER

rodrets vridning mot
midskepps, trycker du

p& ESC, < eller >

Fy Om du vill avbryta
r
I

Varning: Innan rodergivaren &r kalibrerad finns det inget gransléage for rodret och anvandaren méste
forsékra sig om att rodret inte drivs mot ett andlége vid anvandning av styrspaksstyrning.

Obs: Normalt visar informationsdata JOG vid styrspaksstyrning (se kapitel 3-4). Men om CUR
(drivstrom) ar valt, visas denna strém under styrspaksstyrning som hjalp for att testa styrmotorn.

G-PILOT 3100 Bruksanvisning NAVMAN 39



3 Drift
3-1 Stélla in bakgrundsbelysning
for skarm och tangenter
Justera bakgrundsbelysningen genom att ga till
LAMP i huvudmenyn (se kapitel 3-7). Alternativen
ar OFF (av), 1 (svagast) till 4 (starkast).
3-2 Kursvisning
Huvudskarmen visar alltid batens kurs:
For att visa MAG (magnetisk) eller SANN kurs,

“2:)-" 'I‘I‘I Kurs
RUODER

O — Sann eller
magnetisk
kurs

ga till HDG TYPE (kurstyp) i menyn OPTIONS
(se kapitel 3-7).

3-3 Datavisning pa
"termometerskala”
Termometerskalan p& skarmens topp kan visa
rodervinkel eller kursfel.
Stall in vad du vill visa genom att ga till
BAR DATA i huvudmenyn (se kapitel 3-7).
Alternativen ar RUD (rodervinkel) eller CE
(kursfel) Om G-PILOT 3100-systemet har mer
an en bildskarm, kan du vélja olika visning med
termometerskalan pa skarmarna.
Rodervinkel
Rodervinkel &r den vinkel som rodret stér i, i
forhallande till midskepps. Nar G-PILOT 3100
kontrollerar rodret, tdnds en pil vid skalans
ande som visar &t vilket hall som rodret vrids
at. Till exempel:
G-PILOT kontrollerar inte
rodret, rodret &r midskepps
T T T
RUDDER
G-PILOT vrider rodret &t
babord, rodret &r 12° &t babord
‘ Ly [l M L R e R Y |
30 20 10 0 10 20 30
RUDDER
G-PILOT vrider inte rodret,
rodret ar at 18° at babord

SR\ el [ Sel BN |
o ] w 0°o 1w 20 N

40 NAVMAN

Om rodret star 30° eller mera, visar displayen
30° och pilen ar tand:
S B RGN
30 0 10 o 10 0 0
RUDDER

Du kan visa rodervinkeln &ven om du styr
baten manuellt.

Kursfel

Kursfel &r vinkeln mellan batens verkliga kurs
och den kurs autopiloten stravar efter att fa,
till exempel:

-» Verklig kurs 90°
CTS (kurs att styra) 110°

Kursfelet ar 20° &t styrbord

1 X g Moje =1
30 20 10 o 10 20
COURSE ERROR

Verklig kurs 290° -

CTS 250°

Kursfelet ar 40° &t babord, men 30°
ar det storsta felet som kan visas, sa
displayen visar 30° at babord
I ey
30 0 10 ] 10 20 30
COURSE ERROR
| STBY (vilolage) visas kursfelet som noll.

3-4 Visning av informationsdata
Informationsdata visas pa skarmens botten
och kan visa ett objekt for styrning eller
navigationsdata. Stéll in vad du vill visa genom
att ga till INFO DATA i huvudmenyn (se kapitel
3-7). Om G-PILOT 3100-systemet har mer &n
en bildskarm, kan du vélja olika visning av
informationsdata p& skarmarna.

Alternativen &r:

¢ CTS: Den kurs som G-PILOT 3100
forsoker f& baten till; i STBY (vilolage)
visas ingen CTS och displayen visar CTS

* XTE, BRG, COG, DTG, TTG, SOG: GPS
navigationsdata (se kapitel 5-1); kraver
anslutning till ett GPS-instrument.

¢ WND: Vindens vinkel (se kapitel 6-1) For

G-PILOT 3100 Bruksanvisning



att visa APP (skenbar) eller TRUE (sann)
vindvinkel, ga till WIND TYPE i menyn
VESSEL (se kapitel 3-7). Kraver att ett
vindinstrument &r anslutet.

* BAT: Spanningen fran G-PILOT 3100:s
stromkalla.

* CUR: Strommen till styrmaskineriet;
denna kan testas genom att du vrider
rodret med piltangenterna (se kapitel 2-6).

* OFF: ingenting visas.

3-5 Alarm

Nar G-PILOT 3100 detekterar ett alarm, visar
den ett varningsmeddelande, alarmsymbolen
p& bildskarmen blinkar, den interna summern
och extern summer (om s&dan finns) ljuder
och varningslampan blinkar (om du har sddan
inkopplad).

Tryck pa& ndgon tangent for att kvittera larmet
(tysta det) och tryck ESC for att ta bort
larmmeddelandet.

G-PILOT 3100 har tva slags larm, interna larm
och egendefinierade:

« Stinga av och pd egendefinierade larm
och stélla in larmvillkoren (se menyn
ALARM, kapitel 3-7).

* Se hilaga B for en lista 6ver de olika
larmen och vad de betyder.

Alarm for 18g batterispanning

Om inspanningen till G-PILOT 3100 sjunker

under batterilarmnivan, ger G-PILOT 3100

larmet BAT ERROR och symbolen for lag

batterispanning pd G-PILOT 3100:s bildskarm
blinkar. Om G-PILOT 3100 ar i laget AUTO ar
det inte sakert att styrmaskineriet fungerar om
batterispanningen ar for 14g. Vi rekommenderar
att du kopplar over till HAND STEER
(handstyrning, se kapitel 2-5).

3-6 Simuleringslage

| simuleringslaget kan du bekanta dig med

din autopilot redan pa land. Ordet SIMULATE

blinkar pa skarmen.

Sténga av / sétta p& simuleringslaget:

1 Stéang av kontrollboxen (se kapitel 2-1).

2 Hall nere AUTO medan du sétter pa
enheten (se kapitel 2-1).

3-7 Anvanda menyerna

Menyerna innehdller data och funktioner for

att kontrollera prestanda och drift hos G-

PILOT 3100.
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Granska eller &ndra data i menyerna
1 I normal drift, trycker du p& MENU.
2 Valja data i huvudmenyn:
* tryck pa < eller > tills 6nskad data
visas; tryck pad ENT
Vélja data i andra menyer:
i tryck pa < eller > tills CONFIG > visas;
tryck pd ENT
i tryck pa < eller > tills onskad meny
visas; tryck pad ENT
Obs: En > efter ett namn betyder att detta
objekt ar en meny.
3 Andra data:
* tryck pa <eller > en eller flera gdnger
* hallinne < eller > for att andra data i
steg om tio
* om du vill aterstélla data till dess
standardvarden (se nasta sida)
trycker du pa < + >,
4 Tryck pd ENT for att lagra den data du &ndrat,
eller tryck pad ESC for att ignorera andringen.
5 Tryck p& ESC en eller flera ganger for att
lamna menyn, eller upprepa steg 2 till 4
for att granska eller andra annan data.
Snabbval Efter att du granskat eller
andrat data, haller du inne ESC for att
lamna menyerna.
G-PILOT avger en lang summerton nar du
lamnar menyn. Om du inte trycker pd nagon
tangent under 30 sekunder, kommer G-PILOT
automatiskt att avbryta menyvisningen.

MAIN menu (huvudmenyn)

RESPONSE Hur mycket kursen avviker innan
G-PILOT 3100 korrigerar den (1 till 10, Al
till A5; standarden beror pa fartygstyp) (se
kapitel 7-1).

RATIO Hur mycket G-PILOT 3100 vrider rodret
for att korrigera kursen (1 till 10; standarden
beror pé fartygstyp) (se kapitel 7-2).

LAMP Bakgrundsbelysningens styrka (1 till 4
eller OFF; standard = 1) (se kapitel 3-1).

BAR DATA Den data som visas pa
termometerskalan (CE (kursfel) eller RUD
(rodervinkel); standard = RUD) (se kapitel 3-3).

INFO DATA Den data som ska visas pa
informationsdatadisplayen (CTS, XTE, BRG,
COG, DTG, TTG, SOG, WND, BAT, CUR,
OFF,; standard = CTS) (se kapitel 3-4).

STER MODE Styrlaget (COM (kompass), GPS,
WND; standard = COM) (se kapitel 2-4).

NAVMAN 41



Lista dver menyer och data
MAIN menu
Response
Ratio
Lamp
Bar data
Info data
Steer mode
Profile
CONFIG > menu
ALARMS > menu
Course error alarm
XTE alarm
Waypoint acknowledge
Wind alarm
Battery alarm
Current alarm
OPTIONS > menu
Counter rudder gain
Trim gain
GPS gain
Wind gain
Dodge angle
Tack angle
Gybe angle
Tack delay
Turn rate
VESSEL > menu (STBY only)
Vessel type
Drive type
Wind type
Heading type
Magnetic variation
DEVICES > menu (STBY only)
Calibrate rudder feedback unit
Centre rudder feedback unit
Calibrate compass
Align heading
Align GPS
FACTORY > menu (STBY only)
Backlight group
Key beeps
NMEA 2 data
Main control unit version number
Display unit version number
Reset NVM
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PROFILE Den aktuella uppséttningen
styrparameterar som kan anvandas (1 till 5;
standard = 1) (se kapitel 7-3).

CONFIG > Ger dig tillgang till 6vriga menyer
(utdver huvudmenyn).

ALARMS > menu
CE ALARM Det maximala kursfel som é&r
tilldtet innan larmet ljuder (1° till 90° eller OFF;
standard = OFF).

XTE ALARM Det maximala XTE-fel (inm) som
ar tillatet innan larmet ljuder (0,01 till 2nm eller
OFF; standard = OFF).

WPT AKN Om anvandaren ska uppmark-
sammas pa att baten kommit till en waypoint
(girpunkt) (ON eller OFF, standard = OFF, se
kapitel 5-2).

WND ALARM (Om béattyp = SAIL) Den
maximala skillnaden mellan den skenbara
vindriktningen och SWA (satt vindvinkel) innan
larmet ljuder (1° till 90° eller OFF; standard =
OFF).

BAT ALARM Den lagsta batterispanningen
innan larmet ljuder (7 till 14 V eller OFF;
standard = OFF).

CUR ALARM Maximal strém till styrmaskineriet
innan larmet ljuder (5 till 20 A; standard = 10 A).

OPTIONS > menu

C-RD GAIN Motroderforstéarkning, anvands for
att optimera styrprestanda (1 till 10 eller OFF;
standard beroende pa béttyp) (se kapitel 7).
TRIM GAIN Trimforstarkning, anvands for att
optimera styrprestanda (1 till 10 eller OFF;
standard beroende pa battyp) (se kapitel 7).
GPS GAIN GPS-forstarkning, anvéands for att
optimera styrprestanda (1 till 10; standard = 3)
(se kapitel 7).

WIND GAIN Vindfdrstérkning, anvands for att
optimera styrprestanda (1 till 10; standard = 1)
(se kapitel 7).

DODGE ANG Den vinkel som kursen ska dndras
vid en undanmandéver (5° till 30°; standard = 20°)
(se kapitlen 4-4, 5-3 eller 6-4).

TACK ANG Den vinkel som kursen ska &ndras
vid ett slag (50° till 160° eller AUTO; standard
= AUTO) (se kapitlen 4-5, 6-5).

GYBE ANG Den vinkel som kursen ska andras
vid en gipp (40° till 140°, AUTO eller AV;
standard = AUTO) (se kapitlen 4-5, 6-5).
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TACK DELY Fordrojningen mellan att du trycker
pa slag tills baten borjar slaget (1 till 120 sek eller
OFF; standard = 30 sek; se kapitlen 4-5, 6-5).
TURN RATE Staller in den maximalt tillatna
girhastigheten i grader per sekund (3 till 20,
standard = 10 grader per sekund).

VESSEL > menu

Denna meny ar endast atkomlig i STBY
(vilolage).

VESL TYPE Béttyp (SAIL, PLNE (planande),
DISP (deplacement); standard = SAIL).
DRVE TYPE Typ av styrmotor (MOTR, SPL- or
SPL+; standard = MOTR) (se G-PILOT 3100
Installationsmanual).

WIND TYPE Den vindtyp som ska anvéndas (APP
(skenbar) eller TRUE (sann); standard = APP).
HDG TYPE Typavkompasskurs (MAG (magnetisk)
eller TRUE (sann); standard = MAG).

MAG VAR Den magnetiska variationen dar
baten befinner sig (90°W (vast) till +90°E (6st);
standard = 19°E).

DEVICES > menu

Objekten pd menyn DEVICES (enheter)
anvands for att kalibrera G-PILOT 3100. Denna
meny &r bara atkomligt i vilolaget (STBY).
RFU CAL Startar proceduren for att kalibrera
roderlagesgivaren (se G-PILOT 3100
Installationsmanual).

RFU CENTR Stall in rodret i ett lage déar
baten seglar pé rak kurs (se G-PILOT 3100
Installationsmanual).

CSU CAL Startar proceduren for att
kalibrera kompassen (se G-PILOT 3100
Installationsmanual).

ALIGN HDG Riktar in kompassen mot baten (se
G-PILOT 3100 Installationsmanual)

ALIGN GPSRiktarin batens nuvarande kurs mot
GPS-kursen (COG) om s&dan finns tillganglig
(se G-PILOT 3100 Installationsmanual).
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FACTORY > menu

Denna meny ar endast atkomlig i STBY
(vilolage).

BKL GROUP NavBus grupp nummer (0, 1,
2, 3 eller 4, standard = 1) (se G-PILOT 3100
Installationsmanual).

KEY BEEPS En pipton nar du trycker p& ndgon
tangent (ON eller OFF, standard = ON).

NMEAZ2 DAT Funktionen for porten NMEA
2 (IN, SLOW (l&ngsam) eller FAST (snabb);
standard= IN):

IN: NMEA 2 anvéands som ingang
SLOW: NMEA 2 skickar ut kurs och
rodervinkel en gang per sekund
FAST: NMEA 2 skickar ut kurs tio ganger
per sekund
MCU VX.X Visar versionsnumret for G-PILOT
3100 huvudenhet (kopplingsbox) (t.ex. MCU
V1.3 ar version 1.3).

HCU VX.X Visar versionsnumret for
bildskarmens programvara (t.ex. HCU V2.5
ar version 2.5).

NVM RESET Denna funktion &terstaller
alla G-PILOT 3100:s anvandardata till
fabriksinstaliningarna. Nar NVM RESET
visas:

Tryck pa > for att satta pa funktionen.
Tryck p& ENT for att aterstélla datan.
Hall inne ESC for att lamna menyerna.
Utfor installation vid kaj och forsok till
sjoss for att kalibrera om G-PILOT 3100
(se G-PILOT 3100 Installationsmanual).

A WNPE
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3-8 Tangentreferenser

St""t__t pa H&ll inne AUTO + MENU
strommen | “UTO l
L2 o |
STBY (vilolage) |__Hallinne [AyTO HAND STEER
Autopiloten AUTO | Autopiloten styr Autopiloten
styr inte, styr AUTO baten styr inte, styr
manuellt manuellt
MENU m
MENU Oppna HUVUDMENYN
(se kapitel 3-7)
Hall inne
Hall inne
MENU Snabbval for att andra styrlage (se
MENU X
kapitel 3-7).
MENU Undanmandver at babord (tryck pa
< ESC for att atervanda till kursen (eller|
+
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< Spakstyrning (jog steer)
at babord (se kapitel 2-6).

> Spakstyrning (jog steer) at
styrbord (se kapitel 2-6).

< + >|Satt rodret midskepps
"I (se kapitel 2-6)

Dessa funktioner kan bara anvandas i
kompass- eller vindlage, inte i GPS-lage

Tangentlds

Stanga av / sétta pa tangentlaset:
¢ Hall inne AUTO + MENU.

e Tryck pd ENT.

MENU
+ >

i Kompasslaget tryck p ENT for att
behdlla den nya kursen)) (se kapitel
4-4, 5-3 eller 6-4)

Undanmandver at styrbord (tryck
pa ESC for att atervanda till kursen
(eller i Kompasslaget tryck pd ENT
for att behalla den nya kursen)) (se
kapitel 4-4, 5-3 eller 6-4)

>

Andra kursen 1° &t babord
(se kapitel 4-3 eller 6-3)

Hall inne
<

Andra kursen 1° &t styrbord
(se kapitel 4-3 eller 6-3)

Hall inne
>

Andra kursen 10° &t babord varje
halv sekund (se kapitel 4-3 eller 6-3)

AUTO
+ <

Andra kursen 10° &t styrbord varje
halv sekund (se kapitel 4-3 eller 6-3)

AUTO
+>

Nedrékning, sla eller gippa sedan &t
babord (tryck p& ESC for att avbryta
slaget) (se kapitel 4-5 eller 6-4)

NAVMAN

Nedrékning, sla eller gippa sedan &t
styrbord (tryck pd ESC for att avbryta
slaget) (se kapitel 4-5 eller 6-4)
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4 Styrlage med kompass
G-PILOT 3100 har tre satt att styra baten; kompass, GPS och vind. Se kapitel 2-4 hur du véljer
Onskat lage. | kompasslaget styr G-PILOT béaten enligt en installd kurs, kallat CTS (Course to
steer / kurs att styra).

4-1 Styrdata for kompass
Bétens kurs, 45° ' Kursfel, 10° &t styrbord

/‘:S (kurs att styra, den avsedda
- kursen for autopiloten) 55°

4-2 Kopplain/ur G- PILOT 3100 i kompasslaget

g * 5 " =g o=y =g
30 20 10 0 10 20 30

. ) Till exempel: RUDBER
Styr manuellt baten till X POMEASS a
Oppet vatten. Segla rakt pa >4 sTEY
den avsedda kursen. 4 L
Kurs = 45°

For att koppla in HAND STEER |
(handstyrning),
héll inne AUTO + MENU o

For att koppla in AUTO,
hall inne AUTO

L
AUTO: HANDSTEER:
.l'I‘I'I'I')'I "l'l'l'.l.'l'l'i_
cuuRsE E!IREH 2 caun; ERROE
|COMPASS COMPASS

4G - yg

CTS 45 ~ CTS45

G-PILOT styr baten automatiskt. Styr baten manuellt. Anvand CTS i
infodata eller kursfel i termometerskalan

och anvand dessa for att styra efter.

G-PILOT 3100 satter CTS (course to steer) till den Kurs = 45°
nuvarande kursen, i detta exempel 45°, och styr CTS = 45°
sedan efter denna kurs.

Tryck pa AUTO for att koppla ur G-PILOT
¥
G-PILOT &tervander till STBY (vilolage).
Styr baten manuellt.
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Nar G-PILOT 3100 ar inkopplad

Hallinne AUTO for att &ndra till GPS-lage (om battyp &r PLNE [planande] eller DISP [deplacement])

eller till vindlaget (om battypen ar SAIL).

Vagor eller vind kan f& baten ur kurs, men G-
PILOT 3100 kommer att styra tilloaka baten i
kurs, till exempel:

CTS =45°

Vagorna andrar

batens kurs till 60°

G-PILOT 3100 styr baten
tillbaka till kursen 45°

4-3 Andra kurs i kompasslaget
Andra kursen i steg om 1°:

* tryck p& < for att andra kursen 1° &t babord

* tryck p& > for att andra kursen 1° at styrbord.
Till exempel:

Kurs = 45°
CTS =45°

CTS andras till 44°
Baten gar till kursen 44°

Andra kursen i steg om 10°:

Vind eller strommar kan fa baten ur kurs,
till exempel:

CTS =45°
Strom

Kursen behalls till 45°

Kurs = 45°
CTS =45°

CTS andras till 46°
Béaten gar till kursen 46°

* hallinne < for att &ndra kursen 10° at babord varje halv sekund
* hallinne > for att &ndra kursen 10° &t styrbord varje halv sekund

Till exempel:

Kurs = 45°
CTS =45°

Hallinne <ien
halv sekund

CTS andras till 35°

T

Hall inne < tills
CTS ar 15°

e

Béaten gar till kursen 15°

Baten gar till kursen 35°
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4-4 Gira undan i kompasslaget
Att gira undan &r en snabb andring av kursen, vanligtvis for att undvika ett hinder.
* tryck pA MENU + < for att gira &t babord med undanmandvervinkeln

* tryck pA MENU + > for att gira &t styrbord med undanmangvervinkeln
Till exempel:

Kurs = 45°
CTS =45° Tryck pa
7 MENU + <

Tryck p& ENT for att
fortsétta pa den nya
kursen

eller
CTS andras av undanmandvervinkeln. —
; Tryck pa ESC for att
Baten gar till en ny kurs. G-PILOT Aterga till den tidigare
avger summerton. Kursen
Observera: u

= For att gira undan ytterligare, tryck pA MENU + < eller MENU + > flera ganger.
*  For att visa eller andra undanmandvervinkeln, g till DODGE ANG i menyn OPTIONS
(alternativ) (se kapitel 3-7).

4-5 Automatiskt slag i kompasslaget

Automatiskt slag ar avsedd for slag med en segelbdt. CTS (kursen att styra) dndras av
slagvinkeln.

« tryck pA AUTO + < for att sl& &t babord med slagvinkeln

« tryck pA AUTO + > for att sla &t styrbord med slagvinkeln

Till exempel: w.___(4) Slaget ar Klart nar baten nar den nya kursen.

( 3 Vid slutet av slagfordréjningen, andras
— CTS av slagvinkeln (om slagvinkeln &ar
satt till AUTO anvander G-PILOT standard
slagvinkel om 100°). Baten svanger.

Tryck pd ESC for
att vid varje dnskat

tillfalle avbryta slaget. o (2 ) Baten seglar rakt fram s& lange som G-PILOT
< 3100 réknar ner slagfordrdjningen.
,"l - Apparaten avger en lang ton 60 och 30 sekunder
rd fore mandvern, och en kort ton varje sekund
i fr&n 10 till 1 fére mandvern och en I&ang ton nar
Kurs = 457 nedrakningen ar klar.
CTS = 45° g ‘

( 1 ) Tryck pA AUTO + < for att _ TACK <3

initiera ett slag &t babord 3 sekunder kvar tills slaget pabérjas
VARNING: | kompassléget med autoslag, kommer CTS att dndras av slagvinkeln. G-PILOT
3100 anvander inte data fran nagot vindinstrument. Det &r majligt att baten gippar, eller hamnar
i vindogat.

Obs:

= For att sl& till en fast vinkel, anvand G-PILOT 3100 i Vindlaget (se kapitel 6).

= For att visa eller &ndra slagvinkeln, ga till TACK ANG eller TACK DELY (slagfordrojning) i
menyn OPTIONS (alternativ) (se kapitel 3-7). Gippvinklar anvands inte i Kompasslaget.

* Gippvinklar anvands inte i Kompasslaget.
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5 GPS styrlage

G-PILOT 3100 har tre sétt att styra baten; kompass, GPS och vind. Se kapitel 2-4 hur du véljer
Onskat lage. | GPS-laget styr G-PILOT béten efter GPS-data langs en rutt eller till en waypoint

(girpunkt).
5-1 GPS navigeringsdata
Exempel pa navigering till en waypoint:

N
1

SOG (batens hastighet)
COG (baring) ¥

Destination

DTG (distans)
TTG (tid)

BRG (béring)
CTS (baring)
-~ Kursfel (angle)
Plottad kurs
) XT-E_(distans) Bat
Start

Baten seglar fran start till destinationen och har flyttat sig langs den GPS-plottade kursen fran
start till destinationen:

BRG Bearing to destination Baringen till destinationen fran baten.

COG Course over ground Den riktning som baten ror sig "6ver jordytan”.
Course error Skillnaden mellan CTS och batens kurs.
CTS Course to steer Den optimala kursen for att komma tillbaka till den plottade
kursen.
DTG Distance to go Distansen fran baten till destinationen.
SOG Speed over ground Batens aktuella hastighet relativt jordytan. Detta &r inte

nodvandigtvis samma som batens hastighet genom vattnet,
inte heller den hastighet som baten narmar sig destinationen

med.
TTG Timeto go Den uppskattade tiden tills du ar framme.
XTE Cross track error Avstandet fran baten till narmaste punkt pa den plottade kursen.

XTE kan foljas av en bokstav: R betyder att styra at hoger for
att atervanda till den plottade kursen, L betyder att styra at
vanster.
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5-2 Kopplain/ur G-PILOT 3100 i GPS-laget

Styr manuellt baten till 6ppet vatten. Starta GPS-navigeringen till en waypoint, antingen en
waypoint pa en rutt eller en ensam waypoint.

BRG (riktning pa
GPS kurs)

I'I'I'I'.'l'l
nunnsn

GPS-pIottad
- kurs till en
XTE (distans till

waypoint
GPS kurs) . XTERO.4

¢O, For att koppla in HAND STEER,
héll inne AUTO + MENU
v

For att koppla in AU

hall inne AU*O
AUTO: HANDSTEER:
.a-|-|-|-|-|-| I'I‘I'I'l'l'l
K S cuunsssmn * | GPS-

O plottad

COUREE ERROR
.wm o kurs
TRUE
&t

CTS 45 .~ XTERO0.4

G-PILOT styr baten automatiskt. Styr baten manuellt. Visa CTS i infodata
eller kursfel p& termometerskalan och

anvand dessa for att styra efter.

Nar G-PILOT ar aktiv, om XTE &r mer &n 0.05 nm eller batens
kurs inte &r inom 30° av BRG visar G-PILOT TRK ERROR.

Tryck p& ESC for att atervanda till kompass-laget eller tryck ENT
for att lata G-PILOT styra baten till kursen.

Nar G-PILOT éar aktiverad, anvander den GPS for att styra
baten langs den plottade kursen till girpunkten (waypoint).

Tryck p& AUTO for att koppla ur G-PILOT
\ 4
G-PILOT atervander till STBY (vilolage).

Styr baten manuellt.
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Nar G-PILOT 3100 &r inkopplad
Hall inne AUTO for att andra till Kompasslaget.

Vind eller strommar kan f& baten ur GPS-kursen.

G-PILOT 3100 styr baten automatiskt tillbaka till
kursen:

Om GPS féljer en rutt och baten kommer

fram till en mellanliggande waypoint:

*  Om WPT AKN (tillkdnnage waypiont) ar
av, borjar G-PILOT automatiskt styra mot
nasta waypoint pa rutten.

¢ Annars visar G-PILOT NEXT WPT?
(nésta waypoint), avger alarmton och
fortsatter p& nuvarande kurs. Tryck pa
n&gon tangent for att tysta larmet. Tryck
sedan p& ENT for att styra mot nasta
waypoint eller tryck ESC for att &terga till
vilolaget (STBY).

NEXT WPT?

For att granska eller andra WPT AKN, ga till
WPT AKN i menyn ALARMS (se kapitel 3-7).

5-3 Gira undan i GPS-laget

Strom:
/1y

—

‘ﬁ---

Nar baten nar den sista punkten (waypoint)
visar G-PILOT ROUTE END och forblir pa
den nuvarande kursen:

*  Tryck pd ESC for att andra till STBY
(vilolage); styr manuellt

*  Tryck pd ENT for att andra till
Kompasslaget och fortsatt pa den
nuvarande kursen.

Obs For att atervanda till senaste waypoint

om baten har passerat denna, aterstarta GPS-

navigeringen till denna waypoint.

Att gira undan &r en snabb andring av kursen, vanligtvis for att undvika ett hinder.

« tryck pA MENU + < for att gira &t babord med undanmandvervinkeln
« tryck pA MENU + > for att gira at styrbord med undanmangvervinkeln

Till exempel:

Tryck pa
MENU + <

CTS andras av
undanmandvervinkeln.
Baten gar till en ny kurs.

G-PILOT avger summerton.

Obs

Tryck pa ESCfor
att aterga till den
tidigare kursen

VARNING: G-PILOT 3100 styr baten tillbaka
till den GPS-plottade kursen: Se till att det
inte finns n&gra hinder eller farliga vatten pa
vagen.

*  For att gira undan ytterligare, tryck p& MENU + < eller MENU + > flera ganger.
*  For att visa eller &ndra undanmanévervinkeln, ga till DODGE ANG i menyn OPTIONS

(alternativ) (se kapitel 3-7).
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6 Styrldge med vindstyrning

G-PILOT 3100 har tre satt att styra baten; kompass, GPS och vind. Se kapitel 2-4 hur du véljer
Onskat lage. | kompasslaget styr G-PILOT béten enligt en installd vinkel mot vinden, kallat SWA
(Set Wind Angle / installd vinkel mot vinden).

6-1 Styrdata fér vindstyrning

Bétens kurs B
" Kursfel, 10° &t styrbord

CTS (avsedd kurs for autopiloten, for
att f& SWA [installd vinkel mot vinden])

SWA (installd vinkel mot vinden), 45°

Vindvinkeln kan vara APP
(apparent [skenbar]) eller TRUE
(sann)

Vind

APP  Apparent wind angle Vindens synbara vinkel vid béten. P (port) framfér vinkeln betyder
att vinden kommer frdn babord, S betyder styrbord.

CTS Course to steer Kurs att styra behaller SWA (installd vinkel mot vinden)
Course error Skillnaden mellan APP (vindens vinkel) och SWA (installd vinkel
mot vinden).
SWA Set wind angle Onskad vinkel mot vinden.
TRUE True wind angle Vindens sanna vinkel vid baten. P (port) framfor vinkeln betyder

att vinden kommer fran babord, S betyder styrbord.
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Sann och skenbar vindhastighet och riktning.

Skenbar vindhastighet och riktning &r de varden som maéts pa baten. Sann vindhastighet och
riktning &r varden efter att man raknat bort batens hastighet genom Iuften.

Om baten ror sig, skilier sig den skenbara vindhastigheten frdn den sanna och den skenbara
vindriktningen fran den sanna, som visas nedan.

Boat at rest (bat som ligger stilla)

Sann vindhastighet och riktning &r samma som sina skenbara
motsvarigheter.

Bat som
| ligger stilla

Bat som ror sig mot vinden Skenbar vindhastighet &r storre &4n den sanna och skenbar
vindriktning &r narmare rakt fram &n den sanna vindriktningen

Sann skenbar azednhbarti ot
Sann vindhastighet vindhastighet skenbar 28 kn?j) ghe
sann vindhastighet 20 knop 28 knop vindriktning
vindriktning 20 kno 300
45° I P
Bétenk Bétens \
hastighet > hastighet _
10 knop 10 knop

Bat som ror sig med vinden skenbar vindhastighet &r mindre an den sanna och skenbar
vindriktning ar narmare rakt fram an den sanna vindriktningen

. Sann skenbar Sann
vindhastighet vindhastighet vindhastighet
20 knop 15 knop 20 knop
skenbar skenbar
~Samn vindhastighet vindriktning
vindrikining  Batens 15 knop ! 107°

135° hastighet

: 10 kts \ .
Batens \ :

hastighet
10 knop
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6-2 Koppla in/ur G- PILOT 3100 i vindstyrlaget

Styr manuellt baten till 6ppet

T . " l

vatten. Segla rakt pa den Till exempel: 22 e
avsedda vindvinkeln. « |wo

) . Vind - isTBY
G-PILOT infodata kan visa APP = P4Q° P [
TRUE (sann vindvinkel) eller B Ve
APP (synbar vindvinkel) (se -
kapitel 3-4). :

Kurs = 45° APP P040

For att koppla in AUTO,
hall inne AUTO
v
AUTO:

l'l‘l'l‘l'l'
RoursFernol

45"

APP P040

G-PILOT styr baten automatiskt.

WIND
AUTO

For att koppla in HAND STEER,
hall inne AUTO + MENU

HANDSTEER:

l'l'l'l'l'l'l
cauusERRoR

s

APP P040

Styr baten manuellt. Anvand CTS i infodatal
eller kursfel i termometerskalan och anvand
dessa for att styra efter.

Vind
APP = P40°

G-PILOT 3100 satter CTS (course to steer) till den nuvarande
kursen, i detta exempel 45°, satter SWA (installd vindvinkel)
till den nuvarande vindvinkeln och styr sedan efter denna

~
vindvinkel. SWA=40°f .~

o

Tryck p& AUTO for att koppla ur G-PILOT

¥
G-PILOT atervander till STBY (vilolage).
Styr baten manuellt.

G-PILOT 3100 kan ocksa kopplas in pa

styrbord slag, till exempel: eller under gang, till exempel:

Vind Vind

~ =+ APP = 5120°

. APP=S40° SWA = 120

SWA = 40° &
G-PILOT 3100 Bruksanvisning
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Nar G-PILOT 3100 &r inkopplad
Hall inne AUTO for att andra till Kompasslaget.

Vind eller vagor kan flytta | Vind eller strémmar kan f& | Om vindriktningen &ndras, s& andras
baten s att vindvinkeln &r | baten ur GPS-kursen. G-PILOT | batens kurs for att hélla den installda

annorlunda &n SWA: 3100 styr baten automatiskt | vindvinkeln samma.
tillbaka till kursen:
Vind vind Vind
Ny vindriktning
®,
~ ~ Y
g 4 \‘\_...
“““‘*-- .
V.4 Ny kurs
G-PILOT 3100 styr baten . Vindlarmet kan sattas sa att det
tillbaka till SWA: G-PILOT 3100 styr baten med ljuder om vindriktningen &ndras for

installd SWA: mycket, ga till WND ALARM i menyn
ALARMS (se kapitel 3-7).

6-3 Andra SWA (instéalld vindvinkel) i vindlaget
Andra SWA i steg om 1°:

e tryck pa < for att andra SWA 1° &t babord
* tryck p& > for att andra SWA 1° &t styrbord.

Till exempel, med vinden in fran babord: eller, med vinden in fran styrbord:
Vind Vind
tryck tryck
pa < pa <

SWA=40° SWA &andras till 39° Baten styrs  SWA=40° SWA andras till 41°. Baten styrs
till en ny vindvinkel om 39° till en ny vindvinkel om 41°

Andra SWA i steg om 10°:

* hallinne < for att &ndra SWA 10° &t babord varje halv sekund
* hallinne > for att &ndra SWA 10° &t styrbord varje halv sekund

Till exempel:
Vind T - T
Hallinne <ien Hall inne <
halv sekund tills SWA ar
120°
SWA = 40° SWA &ndras till 50° Baten styrs till Baten styrs till en ny
en ny vindvinkel om 50° vindvinkel om 120°
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6-4 Gira undan i vindlaget

Att gira undan &r en snabb andring av kursen, vanligtvis for att undvika ett hinder.
* tryck pA MENU + < for att gira &t babord med undanmandvervinkeln

* tryck pA MENU + > for att gira &t styrbord med undanmangvervinkeln

Till exempel:

Tryck pa Tryck pd ESC for att
vind MENU + < aterga till den tidigare
vindvinkeln

SWA andras av
undanmandovervinkeln.
Baten gar till en ny
1 vindvinkel.
SWA=40°  G-PILOT avger
summerton.

Nota

= For att gira undan ytterligare, tryck pA MENU + < eller MENU + > flera ganger.

* For att visa eller andra undanmandvervinkeln, ga till DODGE ANG i menyn OPTIONS
(alternativ) (se kapitel 3-7).

6-5 Automatiskt slag eller gipp i vindstyrlaget

Om SWA (installd vindvinkel) &r 90° eller mindre, gor baten ett slag, om SWA &r mer &n 90° gippar baten.
Efter slaget eller gippen &r SWA samma som SWA fére slaget eller gippen, men fr&n andra sidan.

« tryck pA AUTO + < for att sl eller gippa at babord

« tryck pA AUTO + > for att sl eller gippa at styrbord

Exempel: SWA &r 40°, sa baten slar, inte gippar. Om slagvinkeln &r satt till AUTO, &ndrar baten
riktning tva ganger, forst med slagvinkeln och sedan sa att SWA &r samma som fore slaget eller
gippen, men fr&n andra sidan:

| 3 (8 ) Slaget &r klart nar baten nar den nya vindvinkeln.

b | 4 Efter att béaten har natt slagvinkeln, vander baten igen
= s& att SWA (installd vindvinkel) &r samma som SWA
fore slaget, men fran andra sidan

é | Efter slagférdrojningen, &ndras kursen av
~  slagvinkeln (i detta fallet ar slagvinkeln inte satt
; till AUTO). Baten svanger.

Tryck p& ESC for

att vid varje onskat L N
tillfalle avbryta slaget. . |2 | Béten seglar rakt fram s& lange som G-PILOT 3100
/ ~ raknar ner slagfordrojningen.
X Apparaten avger en lang ton 60 och 30 sekunder
I fére mandvern, och en kort ton varje sekund
Vind ,/' ; fr&n 10 till 1 fére mandvern och en I&ang ton nar
7ol nedrakningen ar klar.

/ 1 Tryck pd AUTO + < for att TAC K <3

initiera ett slag at babord

¢ ; SWA =40° 3 sekunder kvar tills slaget pabérjas
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Exempel: SWA ar 120°, sa baten kommer att
gippa. Slagvinkeln &r inte satt till AUTO:

Vind

1) Tryck p& AUTO + > fér att
~ Dborja en gipp at styrbord

2) G-PILOT 3100
i " raknar ner
., . slagfordrgjningen.

Tryck pd ESC N

for att vid varje Kursen
onskat tillfalle 3 andras med
avbryta gippen. gippvinkeln.

Kursen andras igen
4 sa att SWA &r samma
A = som SWA fére slaget

Slut pé slaget, baten ar p& ny SWA

Exempel: SWA ar 40°. Slagvinkeln ar satt till
AUTO, sa baten andrar riktning en gang:

Slut pa slaget,
¥ "X/ baten & pa ny
¥ SWA

Kursen andras

Tryck pa ESC s& att SWA &r

for att vid varje 72 samma som
onskat tilfalle /'3

f > SWA fore
avbryta gippen. A slaget

#
#
Fi

Vind

|

(1) Tryck p& AUTO + < for att
initiera ett slag at babord

2) G-PILOT 3100
" réknar ner
slagférdréjningen.

Om SWA &ar mer &n 90° och gippvinkeln ar satt
till AUTO kommer béten att andra riktning en
gang under en gipp, sa att SWA &r samma som
SWA fore gippen.

Det finns fyra mojligheter for automatiskt slag eller gipp:

Slag (SWA ar 90° eller mindre)

[

Tryck pd AUTO + <

Tryck p&d AUTO + >
for att sla at babord

for att sla &t styrbord

Tryck p4d AUTO + <
for att gippa at babord att gippa &t styrbord

Gipp (SWA ar mer an 90°)

Tryck p& AUTO + > for

TAK ERROR visas om du férsoker med andra slag eller om slaget resulterar att baten hamnar

med vinden rakt framifran.
Nota

.

For att visa eller &ndra slagvinkeln, gippvinkeln eller slagférdréjningen, ga till TACK ANG ,

GYBE ANG eller TACK DELY (slagfordréjning) i menyn OPTIONS (alternativ) (se

kapitel 3-7).
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7 Optimera styrprestanda

7-1 Styrparametrarna

G-PILOT 3100 har sex styrparametrar som kan justeras for att optimera styrprestanda.

Response Hur 1angt baten kan komma ur kurs innan G-PILOT 3100 lagger om
rodret for att korrigera kursen. En lagre installning fér response betyder
att baten kan komma langre ur kurs innan G-PILOT 3100 korrigerar.
Om du vill &ndra, gar du till RESPONSE i huvudmenyn (se kapitel 3-7).
Omrédet &r 1 till 10, A1 till A5. AL till A5 &r en adaptiv instéllning dar
autopiloten férséker minimera roderandringarna men &nda bibehalla
den 6nskade kursen. Den adaptiva installningen eliminerar behovet att
sétta respons for olika vaderforhallanden. Omradet &r Al (langsammare
anpassning) till A5 (snabbare anpassning).

Ratio Den roderrdrelse som behdvs for att utféra en given kurséandring. Om du
vill andra, gar du till RATIO i huvudmenyn (se kapitel 3-7). Omradet &r 1
(mindre &ndringar) till 10 (storre &ndringar).

Counter rudder gain  Bestammer hur rodret ror sig efter en storre kursandring.Om du vill
andra, gar du till C-RD GAIN i menyn OPTIONS (alternativ) (se kapitel
3-7). Omradet &r 1 (1ag) till 10 (hog) och OFF (inget motroder).

Trim gain Om béten rakar ut for en strém eller vind fran sidan, kommer baten ur
kurs sidledes. G-PILOT 3100 for automatiskt tillbaka baten i kurs genom
att applicera n&gra grader roder, kallat trimning. Trimforstarkningen
bestammer hur snabbt trimmen ska appliceras. Om du vill &ndra, gar du
till TRIM GAIN i menyn OPTIONS (alternativ) (se kapitel 3-7). Omradet
ar 1 (1&g) till 10 (hég) och OFF (ingen mottrimning).

GPS gain | GPS-laget bestammer detta hur mycket korrektion som ska appliceras
for att ta bort kursfel. Om du vill &ndra, gér du till GPS GAIN i menyn
OPTIONS (alternativ) (se kapitel 3-7). Omradet &r 1 till 10.

Wind gain I vindlaget bestammer detta hur mycket korrektion som ska appliceras
for att minska eventuell skillnad mellan den satta och den verkliga
vindvinkeln. Om du vill &ndra, gar du till WIND GAIN i menyn OPTIONS
(alternativ) (se kapitel 3-7). Omradet ar 1 till 10.

Optimal styrning

Idealiskt sett, i AUTO eller HANDSTEER (handstyrning) ska G-PILOT 3100 styra baten enligt

kursen utan att rodret rér sig for ofta.

e P Optimal prestanda

——p Styrparametrarna &r korrekt justerade

~ - -

Tips Nar du kontrollerar batens styrprestanda, ska du visa kursfel pa termometerskalan (se kapitel
3-3) och kontrollera hur denna andras med tiden.

7-2 Profiler
Styrparametrarnas varden som behévs for optimal styrning kan variera med batens hastighet,
férhallandena p& sjon och vindforhdllandena. Allmant sett:
vid hogre hastigheter for baten ska du minska roderrérelsen (Ratio) och 6ka den vid lagre.
* nérvattnet ar lugnt kan du 6ka Respons; vid harda sjéar minskar du den.
* vid starkare och/eller mera stabila vindar ékar du vindférstéarkningen; for svagare och/eller
ostabila vindar minskar du den.
For att forenkla andringar av parametrar nar férhallandena andras, kan G-PILOT lagra fem
uppsattningar styrparametrar. Varje uppsattning kallas foér en profil som har nummer fran 1 till 5.
Ga till PROFILE i huvudmenyn (se kapitel 3-7) for att valja en profil.
1 Nar duinstallerar G-PILOT &r styrparametrarna i alla profiler satta till standardvéarden.
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2 Valj profil 1 och justera styrparametrarna for optimal styrning vid typiska forhallanden (se
kapitel 3-7).

3 Om férhallandena andras och styrningen inte langre &r optimal, valjer du en annan profil och
justerar styrparametrarna igen. Upprepa detta steg efter behov for att justera parametrarna i
varje profil.

4 Nar du anvander G-PILOT for att styra véljer du en profil som passar for fornallandena.
Olika profiler kan exempelvis konfigureras for hart respektive lugnt vader.

7-3 Justera styrparametrarna

Problem: rodret vrids for ofta

Detta orsakar forslitning pa styrlankarna och
drar strom.

e & Y .
= === == Minska responsen.

Minska roderrérelsen (Ratio)
Minska counter rudder gain (motroder)

B :_' — Oka roderrorelsen (Ratio)
Oka trimforstarkningen.
eller ok
. a responsen.
B i

Problem: baten kommer for [angt ur kurs just innan rodret vrids for att korrigera

kursen Minska roderrérelsen (Ratio)

2 o = Minska counter rudder gain (motroder)
. 7 N o Minska trimférstéarkningen.
Problem: tkande rorelse fran sida till sida (oscillerar)
S . ) )
/ Minska roderrérelsen (Ratio)
2T i n
YLy N 7 L

Problem: efter en stdrre kursforandring ror sig baten fran sida till sida
(oscillerar)

= Oka counter rudder gain (motroder)
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Problem: efter en stérre kursandring tar det |ang tid innan ny kurs uppnas

=== Minska counter rudder gain (motroder)

Problem: Efter en sidostrom eller vind, appliceras korrektionen for snabbt eller for langsamt
G-Pilot for automatiskt tilloaka baten i kurs genom att applicera ngra grader roder, kallat trimning.
Trimforstarkningen bestammer hur snabbt trimmen ska appliceras. Trimférstarkningen ska stéllas
in s& att baten &r trimmad efter cirka en minut. Att fa triminstaliningen ratt kan vara svart och det
ar latt att stélla trimforstarkningen for hogt. Andra instéliningarna langsamt och forsiktigt forst, tills
du kanner de rétta installningarna.

a Det tar mer &n en minut innan baten &r trimmad

Sidokrafterna borjar

LR S

Oka trimférstarkningen.

1 minut
b Det tar mycket mindre &n en minut innan baten &r trimmad

Sidokrafterna borjar

oy o

> Minska trimforstarkningen.

Y
1 minut

Problem: baten driver ur GPS kurs

eller Oka GPS-férstarkningen.
O
»

Problem: baten oscillerar runt GPS-kursen

Minska GPS-forstarkningen.

G-PILOT 3100 Bruksanvisning NAVMAN 59



Bilaga A — Specifikationer

Elektriska data

¢ Hogeffekt stromkalla 10,5 till 16,5 V DC,
20 A maximalt

*  Lageffekt stromkalla for 10,5 till 16,5 V DC:
* Huvudenhet / kopplingsbox: 80 mA.
¢ Varje bildskarm, 30 mA utan
bakgrundsbelysning, 110 mA med full
bakgrundsbelysning.

* Andra marina instrument: se respektive
instruments bruksanvisning.

Inkopplingar

¢ Inkoppling via NavBus till andra Navman
instrument.

*  NMEA 0183 utgéngar: HDG, HDT, RSA;
inputs APA, APB, BOD, BWC, MWD,
MWV, RMA, RMB, RMC, VHW, VTG,
XTE

* NMEA 0183 portar:

NMEA 1: Ingang
NMEA 2: Kan programmeras som
ingéng eller utgang

Normoverensstammelser

* EMC dverensstammelse
USA (FCC): Part 15 Klass B.

Europa (CE): EN50081-1, EN50082-1

Nya Zeeland och Australien (C Tick):

AS-NZS 3548.
. Miljo:

Kompass, gyro, rodergivare:

helt vattentéta.

Bildskarm 1P66 framifran nar den &ar
korrekt monterad.

Huvudenhet / kopplingsbox: kraver en
sval, torr och ren miljo.

Bilaga B — Larm och varningsmeddelanden

Larmvisning Anledning till meddelandet

Kopplingsboxens anslutningskontakter:

Plint Signal

1 Positiv fran hogeffekt stromkélla
10,5 till 16,5 V DC, 20 A maximalt

2 Negativ anslutning fran hogeffekt
stromkalla

3 Styrmaskineri negativ utgang

Styrmaskineri positiv utgdng
Kopplingsboxen kontaktanslutningar:

Plint Signal

1 Positiv fran l&ageffekt stromkalla
10,5 till 16,5 V DC, 80 mA
maximalt

2 Negativ fran lageffekt stromkalla

3 NavBus +

4 NavBus -

5 NMEA neutral

6 NMEAin 1

7 NMEAin 2

8 Utgang for styrkopplingsrela,

bryter mot jord for att satta pa
reldet, 30 V DC, 300 mA maximalt

Kablage till bildskérmen fér strém/data:

Kabel Signal

Rod Positiv matning: 10,5 till
16,5 V likstréom, 30 mA utan
bakgrundsbelysning, 110 mA med
bakgrundsbelysning.

Svart Negativ matning

Orange  NavBus +

Bla NavBus -

Gul Fabriksanvéandning (isolera, klipp
inte av)

Vit Fabriksanvandning (isolera, klipp
inte av)

Gron Externt alarm, "dras ner mot” jord,

30 V likstrom och max 250 mA.

Rekommenderad atgard av

anvéandaren
BAT ALARM  Batterispanningen ar mindre Kontrollera batterierna a
ar det minimum som satts av Koppla ifrdn G-PILOT om
anvandaren spanningen ar for 1ag
CAL ERROR G-PILOT:s rodergivare eller Kalibrera bagge enheterna a
kompass éar inte kalibrerad (Se kapitlen 5-2 och 6-1)
CCH Strommen till kopplingen ar for Kontrollera kopplingens anslutning as
ERROR hog
CEALARM  Kursfelet har overskridit det Styr baten manuellt mot kursen a

maximum som anvandaren satt
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CSU
ERROR

CUR
ALARM

DRV
ERROR

GPS
ERROR

ERROR

MCU
ERROR

NAV
ERROR
NEXT
WPT?

NO DATA

eller

G-PILOT 3100 Bruksanvisning

Kompassen sénder inte data till
huvudenheten (kopplingsboxen)

Strommen till styrmaskineriet har
overskridit det maximum som
anvandaren satt

Rodervinkeln andras inte av
styrmaskineriet.

GPS har slutat sanda data till
huvudenheten (kopplingsboxen)
Gyrot sander inte data till
huvudenheten (kopplingsboxen)

Huvudenheten (kopplingsboxen)
skickar inte data till bildskarmen

GPS navigerar inte mot en waypoint
nar du forsoker koppla in G-PILOT
Baten har natt en waypoint

(i GPS-lage och med WPT AKN pé)

G-PILOT tar inte mot GPS-data nér
du satter laget till GPS

G-PILOT tar inte mot vinddata nér du
satter laget till Vind

Huvudenhetens minne har skadats

Rodret svéanger at fel hall mot
rodergivaren

Roderlagesgivaren har slutat
sanda data till huvudenheten
(kopplingsboxen)

Baten har kommit till slutet av en
GPS-rutt

G-PILOT har bytt till GPS-lage men
béten ar alltfor 1angt ur kurs

| Vindlaget forsoker autopiloten sl&
at fel hall eller att baten kommer att
hamna med vinden rakt framifran
Vindvinkeln har andrats med mera an
installningen for larmet

Vindinstrumentet har slutat
sanda data till huvudenheten
(kopplingsboxen)

XTE har dverskridit det maximum som
anvandaren satt

NAVMAN

Kontrollera att kompassen ar
ansluten till kopplingsboxen;
reparera kompassen

Kontrollera s& att inte
styrmaskineriet har Iast sig eller
fastnat Oka larmvardet
Kontrollera att maskinen &r pasatt
Kontrollera att RFU (rodergivaren)
ar ansluten till rodret

Kontrollera sakringarna i
kopplingsboxen

Kontrollera styrmaskineriet
Kontrollera GPS-driften
Kontrollera GPS-anslutningen
Kontrollera att gyrot ar anslutet till
kopplingsboxen; reparera gyrot
L&t reparera kopplingsboxen eller
bildskarmen

Kontrollera att bildskéarmen &r
inkopplad till kopplingsboxen

Lat reparera kopplingsboxen eller
bildskarmen

Starta GPS-navigering till en
waypoint eller langs en rutt

Tryck pa n&gon tangent for att
tysta larmet. Tryck sedan pd ENT
for att styra mot nasta waypoint
eller tryck ESC for att aterga till
vilolaget (STBY).

Kontrollera GPS-driften
Kontrollera GPS-anslutningen
Kontrollera att vindinstrumentet
fungerar

Kontrollera vindinstrumentets
inkoppling

Lat reparera huvudenheten

Kontrollera rodergivaren.

Utfér en roderkalibrering
Kontrollera att roderlagesgivaren
ar inkopplad till kopplingsboxen
L&t laga roderlagesgivaren

Tryck pa ESC for att byta till STBY
(vilolage) eller p& ENT for att &ndra
till kompasslaget, segla vidare med
nuvarande kurs

Tryck p& ESC for att tervanda till
STBY (vilolaget) eller tryck ENT
for att lata G-PILOT styra baten till
ratt kurs.

Andra vinkeln mot vinden

Andra SWA
Andra till kompasslaget

Kontrollera att vindinstrumentet
fungerar

Kontrollera vindinstrumentets
inkoppling

Styr baten manuellt mot kursen

as

as

as

as

as

as

as

as
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Notas a Larmet ljuder i interna och externa (tillbehdr)
summrar; tryck p& ndgon knapp for att tysta
larmet och tryck sedan pa ESC for att ta bort
larmmeddelandet.

c G-PILOT 3100 andrar till Kompasslaget
m G-PILOT 3100:s lage andras inte
S G-PILOT 3100 &ndrar till STBY (vilolage)

Bilaga C — Felsdkning

Denna felsékningsguide forutsatter att

4 Nar du seglar pa en rak kurs, ror sig

du har last igenom och forstatt denna
bruksanvisning.

Det gér ofta att I6sa problem utan att behéva
sanda tillbaka apparaten till tillverkaren
for reparation. Foélj anvisningarna i detta
felsékningsavsnitt innan du kontaktar din
Navman aterforséljare.

Det finns inga delar som du kan reparera sjalv.
Speciella metoder och testutrustning kravs
for att garantera att apparaten blir korrekt

baten ur kurs:

a Andra till en profil som passar for
batens hastighet och forhallandena
pa sjon (se G-PILOT 3100
Bruksanvisning).

b Justera respons, ratio, motroder,
GPS-forstarkning (om G-PILOT &r i
GPS-lage) eller vindférstarkning (om
G-PILOT é&r i vindlage) (se G-PILOT
3100 Bruksanvisning).

ihopmonterad igen. Reparationer av apparaten ~ 5 Nar du gor en stor kursandring, foljer
far endast utféras av ett servicecenter som inte baten den forvantade kursen:
godkants av Navman. Garantin upphavs a Andra till en profil som passar for
om anvandarna sjalva reparerar apparaten. batens hastighet och forhallandena
Du finner mer information p& var webbplats: pé sjon (se G-PILOT 3100
Www.navman.com Bruksanvisning).
Ao i 2 b Kontrollera att inte svénggraden ar
1 Apparaten satts inte pa: for 14g (& till TURN RATE i menyn
a Sakringen har gdtt eller en OPTIONS (alternativ), se G-PILOT
autom'ats_glkrl'ng har'lost ut. ) 3100 Bruksanvisning).
b Batterispanningen ligger utanfér ¢ Justera forstarkningen for motroder
omradet 10,5 till 16,5V likstrom. (se G-PILOT 3100 Bruksanvisning).
c Strom-/ datakapel ar skadad. ) 6 Baten svanger for skarpt:
2 G-PIL"OT 31(20 korrlgerar"kur_se? for ofta: +  Reducera svinggraden (g4 till TURN
*  Vardet pa Response ar for lagt (se RATE i menyn OPTIONS (alternativ),
G-PILOT 3100 Bruksanvisning). se G-PILOT 3100 Bruksanvisning).
3 Nar du seglar pd en rak kurs, 167 sig 7 Ordet SIMULATE blinkar pa bildskarmen,
batenofran sida till S|da°pa kursen: vardena som visas &r ovintade:
a Baten sk? rora sig fran sida till S|d_a av «  Apparaten &r i simuleringslaget (se
kursen nar G-PILOT 3100:s styrning G-PILOT 3100 Bruksanvisning).
ar optimerad. 8 Det bildas imma i bildskarmen:

b Andra till en profil som passar for
batens hastighet och férhallandena
pa sjon (se G-PILOT 3100
Bruksanvisning).

¢ Om baten rér sig for langt ur kurs,
justera respons, ratio, motroder,
GPS-forstarkning (om G-PILOT ari
GPS-lage) eller vindforstarkning (om
G-PILOT é&r i vindlage) (se G-PILOT
3100 Bruksanvisning).
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a Fuktig luft har trangt in i
ventilationséppningen pa
apparatens baksida. Lufta ur
béaten eller kér autopiloten med full
bakgrundsbelysning.

b Vatten har kommitin i
ventilationsdppningen. Skicka tillbaka
apparaten for service.

G-PILOT 3100 Bruksanvisning



How to contact

ppendix D

NORTH AMERICA
Navman USA Inc.
30 Sudbury Rd, Acton, MA 01720.

Toll Free:  +1866 628 6261
Fax: +1978 897 8264
e-mail: sales@navmanusa.com
web:www.navman.com
AUSTRALIA
Navman Australia Pty. Limited
Unit 2 / 5-13 Parsons St.
Rozelle, NSW 2039, Australia.
Ph:  +6129818 8382
Fax: +6129818 8386
e-mail: sales@navman.com.au
web:  www.navman.com
OCEANIA
New Zealand
Absolute Marine Ltd.
Unit B, 138 Harris Road,
East Tamaki, Auckland.
Ph: 46492739273
Fax: +6492739099
e-mail: navman@absolutemarine.co.nz
Papua New Guinea
Lohberger Engineering,
Lawes Road, Konedobu.
PO Box 810, Port Moresby.
Ph: 46753212122
Fax: 46753212704
e-mail: loheng@online.net.pg
web:  www.lohberger.com.pg
SOUTH AMERICA
Argentina
Costanera Uno S.A.
Av Pte Ramén S. Castillo y Calle 13
Zip 1425 Buenos Aires, Argentina.
Ph: 4541143124545
Fax 4541143125258
e-mail:
purchase@costanerauno.com.ar
web: www.costanerauno.ar
Brazil
Equinautic Com Imp Exp de Equip
Nauticos Ltda.
Rua Ernesto Paiva, 139
Clube dos Jangadeiros
Porto Alegre - RS - Brasil
CEP: 91900-200.
Ph: 455513268 6675
+55 51 3269 2975
Fax: 455513268 1034
e-mail:
equinautic@equinautic.com.br
web: www.equinautic.com.br
Realmarine
Estrada do Joa 3862,
Barra da Tijuca, Rio de Janeiro,
Brazil. CEP: 22611-020.
Ph:  +55 21 2483 9700
Fax: +55 21 2495 6823
e-mail: tito@realmarine.com.br
web: www.realmarine.com.br
Chile
Equimar
Manuel Rodrigurez 27
Santiago, Chile.
Ph: 4562698 0055
Fax 4562698 3765
e-mail: mmontecinos@equimar.cl
Mera Vennik
Colon 1148, Talcahuano,
4262798, Chile.
Ph: 45641541752
Fax  +56 41543 489

CENTRAL AMERICA

Mexico

Mercury Marine de Mexico
Anastacio Bustamente #76
Interior 6 Colonia Francisco Zarabia,
Zapapan, Jalisco, C.P. 45236 Mexico.
Ph:  +52 333283 1030

Fax: +52 3332831034

web: www.equinautic.com.br
ASIA

China

Peaceful Marine Electronics Co. Ltd.
Guangzhou, Hong Kong, Dalian,
Qingdao, Shanghai

1701 Yanjiang Building

195 Yan Jiang Zhong Rd. 510115
Guangzhou, China.

Ph:  +86 20 3869 8839

Fax: +86 20 3869 8780

e-mail: sales@peaceful-marine.com
web: www.peaceful-marine.com
India

Access India Overseas Pvt. Ltd.
A-98, Sector 21,

Noida - 201 301, India.

Ph:  +91120 244 2697

TeleFax: +91120 253 7881
Mobile: +91 98115 04557

e-mail:  vkapil@del3.vsnl.net.in
Esmario Export Enterprises

Block No. F-1, 3rd Floor, Surya Towers
Sardar Patel Rd, Secunderbad 500 003.
Ph: 9140 2784 5163

Fax: +91 40 2784 0595

e-mail: gjfeee@hdL.vsnl.net.in
web: www.esmario.com
Indonesia

Polytech Nusantara,

Graha Paramita 2nd Floor,

JIn Denpasar Raya Blok D2

Kav 8 Kuningan, Jakarta 12940.
Ph:  +62 21 252 3249

Fax: +62 21 252 3250

e-mail: polytech@transavia.co.id
Korea

Kumhomarine Technology Co. Ltd.
#604-842, 2F, 1118-15, Janglim1-Dong,
Saha-Gu, Busan, Korea.

Ph:  +8251 293 8589

Fax: +82 51 265 8984

e-mail: info@kumhomarine.com
web: www.kumhomarine.com
Maldives

Maizan Electronics Pte. Ltd.
Henveyru, 08 Sosunmagu.

Male', Maldives.

Mobile: +960 78 24 44

Ph:  +960323211

Fax: +960 3257 07

e-mail: ahmed@maizan.com.mv
Singapore, Malaysia, Brunei,
Indonesia and Phillipines

RIQ PTE Ltd.

Blk 3007, 81 Ubi Road 1, #02-440,
Singapore 408701.

Ph:  +65 67413723

Fax : +65 6741 3746

e-mail: riq@postone.com
Taiwan

Seafirst International Corporation
No. 281, Hou-An Road, Chien-Chen
Dist. Kaohsiung, Taiwan R.0.C.
Ph:  +8867 8312688

Fax: +886 7 831 5001

e-mail: chile.net

G-PILOT 3100 Kayttéohje

e-mail: seafirst@seed.net.tw
web: www.seafirst.com.tw

Thailand
Thong Electronics (Thailand) Co. Ltd.
923/588 Ta Prong Road, Mahachai,
Muang, Samutsakhon 74000, Thailand.
Ph:  +66 34 411919
Fax: +66 34 422919
e-mail: sales@thongelectronics.com
admins@thongelectronics.com
web: www.thongelectronics.com
Vietnam
Haidang Co. Ltd.
1763 Le Hong Phong St. Ward 12
District 10, Ho Chi Minh City.
Ph:  +848863 2159
Fax: +848863 2524
e-mail: sales@haidangvn.com
web: www.haidangvn.com
MIDDLE EAST
Lebanon and Syria
Balco Stores
Balco Building, Moutran Street,
Tripoli (via Beirut). - Lebanon
P.0. Box: 622.
Ph:  +961 6 624 512
Fax: +961 6 628 211
e-mail: balco@cyberia.net.lb
United Arab Emirates
Kuwait, Oman, Iran, Saudi
Arabia, Bahrain & Qatar
Abdullah Moh’d Ibrahim Trading, opp
Creak Rd. Baniyas Road, Dubai.
Ph:  +97142291195
Fax: +97142291198
e-mail: sales@amitdubai.com
AFRICA
South Africa
Pertec (Pty) Ltd (Coastal Division)
16 Paarden Eiland Road.
Paarden Eiland, 7405
PO Box 527,
Paarden Eiland, 7420
Cape Town, South Africa.
Ph:  +27 21508 4707
Fax: +27 21 508 4888
e-mail: info@kfa.co.za
web: www.pertec.co.za
EUROPE
France, Belgium and Switzerland
Plastimo SA
15, rue Ingénieur Verriére,
BP435,
56325 Lorient Cedex.
Ph:  +33297873636
Fax: +33297873649
e-mail: plastimo@plastimo.fr
web: www.plastimo.fr
Germany
Navimo Deutschland
15, rue Ingénieur Verriére
BPA35- 56325 Lorient Cedex.
Ph:  +49 6105921009
+49 6105921010
+49 6105921012
Fax: +496105921011
e-mail:
plastimo.international@plastimo.fr
website: www.plastimo.de
Italy
Navimo Italia
Nuova Rade spa, Via del Pontasso 5
16015 Casella Scrivia (GE).
Ph:  +39 1096 80162
Fax: +39 1096 80150
e-mail: info@nuovarade.com
web: www.plastimo.it

NAVMAN

Holland

Navimo Holland

Industrieweg 4,

2871 JE Schoonhoven.

Ph:  +31182 320522

Fax: +31182320519

e-mail: info@plastimo.nl
web:  www.plastimo.nl
United Kingdom

Navimo UK

Hamilton Business Park

Bailey Road, Hedge End
Southhampton, Hants S030 2HE.
Ph:  +44 01489 778 850

Fax: +44 0870 751 1950
e-mail: sales@plastimo.co.uk
web: www.plastimo.co.uk
Sweden, Denmark, Finland and
Norway

Navimo Nordic

Lundenvagen 2,

473 21 Henan.

Ph:  +46 304 360 60

Fax: +46304 307 43

e-mail: info@plastimo.se
web: www.plastimo.se
Spain

Navimo Espaia

Avenida Narcis Monturiol, 17
08339 Vilassar de Dalt,
Barcelona.

Ph:  +349375075 04

Fax: +34937507534
e-mail: plastimo@plastimo.es
web: www.plastimo.es
Portugal

Navimo Portugal

Avenida de India N°40
1300-299 Lisbon.

Ph:  +35121362 0457

Fax: +3512136229 08
e-mail: plastimo@siroco-nautica.pt
web: www.plastimo.com
Other countries in Europe
Plastimo International

15, rue Ingénieur Verriere BP435
56325 Lorient Cedex, France.
Ph:  +33297873659

Fax: +33297873629
e-mail:
plastimo.international@plastimo.fr
web: www.plastimo.com
REST OF WORLD/
MANUFACTURERS
Navman NZ Limited

13-17 Kawana St.

Northcote.

P.0. Box 68 155,

Newton,

Auckland,

New Zealand.

Ph:  +649 481 0500

Fax: +64 9 481 0590

e-mail:  marine.sales@navman.com
web: www.navman.com
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